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その後、搬送・搬出ロボットとの連携を実現し、ワーク脱着のための検査員の省人化も達成しました。

HACARUS はお客様の課題に応じて技術パートナーと協働し、
最適な AI 外観検査ソリューションを提供可能



デュアルチューニング機能

他社ソフトとの比較

HACARUS Check ZERO 外観検査 AI ソフトウェア

見逃しゼロ・過検出ゼロをめざす
HACARUS 独自 AI による良否判定
スパースモデリングを源流とした独自の AI により、少量の良品のみで学習し、短時間で
外観検査の立ち上げが可能です。不良品の収集が難しい製造現場に最適です。
導入後は、デュアルチューニング（不良品 /良品の少量のアノテーション追加学習）を
行うことで検査精度をさらに向上させ、見逃しと過検出を抑えて検査が継続できます。

特長 1：多面検査に対応した UI
多数の撮像ポイント、画像、検査結果を見やすく
管理可能

特長 2：見やすい異常個所表示
異常度を示すヒートマップと検出矩形により欠陥
を認識可能

特長 3：簡単アノテーション
直感的な塗りつぶし機能により、不良品 /良品を
追加学習可能

ロボット・カメラ・照明などの
多様な組み合わせでワークを撮像
カメラと照明を接続したロボットを自由自在に動かすことで、
複雑な立体形状のワークの全面撮像を実現します。
ロボットやカメラを複数台設置することで検査タクトを短縮したり、
特殊なワークにあわせたカメラと照明を選定したり、
お客様の課題にあわせて多種多様な組み合わせをご提案可能です。

i-WRIST
連携モデル
60 画角を約
18 秒で撮像。
複雑形状の
ワークでも高
速な多面検査
を実現。

固定カメラ
連携モデル
固定カメラ 4
台まで接続可
能。シンプル
な構成で装置
価格を抑制。

FANUC CRX
シリーズ
連携モデル
直感的なティー
チングで多品種
対応も可能。複
数台連携で拡張
性大。

良品学習
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40

追加学習
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参考判定精度

99.9
％実現

メーカー 方式
学習条件

立ち上げ 追加学習 工数

特徴

精度

HACARUS

競合他社 A

競合他社 B

良品学習

良品学習 20〜60 点
少ない＋

アノテーション
追加学習

アノテーション
追加学習

不良品 /良品 10 点〜

見逃しを減らし
過検出を抑制※原理的には１点でも

学習可能

不良品学習

良品学習

不良品種類ごとに
数十点〜

良品 1 点

不良品を
さらに追加

良品を
さらに追加

多い
※十分に学習できるかが鍵

少ない
※チューニング手段が

少ないのがネック

見逃しの懸念

過検出の懸念

※HACARUS 自社調べ。最新動向のすべてを網羅しきれていない可能性があります。

ハードウェアラインナップ

AI 外観検査モデル構築 実運用開始 連続的な精度向上

良
品

不
良
品

少量学習
（20〜60 点）

学習不要

アノテーション
追加学習

（10 点〜）

OK判定 見逃し発生

NG判定 過検出発生

アノテーション
追加学習

（10 点〜）NG

OK

良品学習からシームレスなアノテーションありの追加学習により、見逃しを減らし過検出を抑制。
連続的に検査精度を向上させることが可能です。


